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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technigj (SST) s wymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zwkanych z rozbiérk warstwy bitumicznej drogi powiatowej przy
przebudowie drogirédpolnej Lipiany - Mironéw

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stanowi doktimeretargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji robét.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
rozbiérkq warstwy bitumicznej nawierzchni grudmd 5cm z wywiezieniem na odlegtblkm

Powierzchnia rozebranej nawierzchni gr. 5cm dragiiptowej: 15,0nf.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okgkenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00@D, Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdblne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwrzanych z rozbiork nawierzchni bitumicznej me by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— samochody egizarowe,
- zrywarki,
- koparki.
- frezarki
4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbi6rki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie robo6t rozbidérkowych

Roboty rozbidrkowe nawierzchni bitumicznej, obejmwisunecie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektova, SST lub wskazanych przez
Inspektora Nadzoru.§e dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagyventaryzacyjnej lub/i
rozbiérkowej, Inspektor Nadzoru ri® polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okrédony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mama wykonyw& mechanicznie lubecznie w spos6b okény w SST lub
przez Ireyniera.

Wszystkie elementy nitwe do powtérnego wykorzystania powinny dyusuwane bez
powodowania ztdnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtegic wlasndcia Wykonawcy,
powinien on przewig je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST sti¢ wlasnacia Wykonawcy, powinny b§ usunite z
terenu budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiavykonanej rozbiorki nawierzchni
bitumicznej oraz elementéseiekow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy robét zwizanych z rozbiérk nawierzchni jest - i(metr kwadratowy),
Jednostk obmiarows robét zwihzanych z rozbiérksciekow jest - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogoine”

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rozbiérki nawierzchni z bitumiczaogjz elementévciekdw obejmuje:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbior&z elementdwciekdw,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni i elementésiekow,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvktelu ponownego jejaycia, z utgeniem na
poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,
- wyroéwnanie podt@a i uporadkowanie terenu rozbiorki;
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